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Objetivos

Um dos principais desafios em visdo
computacional € identificar e classificar
imagens. Atualmente isto é feito tendo como
base caracteristicas locais. Estas caracteris-
ticas sdo determinadas regifes da imagem que
se destacam em relagdo as demais. Como
exemplo pode-se citar, cantos, juncdes e
bordas. Atualmente ha diversos extratores e
descritores de caracteristicas locais, sendo os
prinicipais, SIFT [1] e SURF [2]. O objetivo
deste trabalho é criar um novo descritor, mais
simples e igualmente eficiente aos atuais.

Métodos/Procedimentos

O desenvolvimento do algoritmo de extracdo do
novo descritor foi feito em C++ utilizando a
biblioteca de visdo computacional OpenCV.
Como o objetivo deste trabalho é focado no
descritor e ndo na extracao das caracteristicas
esta etapa é feita com um algoritmo ja
existente, como o SIFT.

O processo de extracdo de caracteristicas
locais de uma imagem tem como saida
keypoints, estes possuem como informacédo
agregada tamanho, rotacdo e posicdo na
imagem. Estas informacdes sao utilizadas
como entrada do algoritmo de geracdo do
descritor proposto. Isto é feito da seguinte
forma, dentro da regido de um determinado
keypoint define-se 128 circulos, estes devem
possuir uma ordem pré-estabelecida de
posicionamento. Em seguida se obtém a média
dos pixels presentes em cada circulo. Desta
maneira se obtém 128 médias. Estes valores
sdo entdo ordenados em um vetor de acordo
com a posicdo pré-estabelecida de cada
circulo. Por fim com o objetivo de tornar o
descritor invariante a iluminacéo e contraste o
vetor é normalizado, subtraindo seus valores
pela média total e dividindo pelo desvio padréo.
O vetor de 128 dimens@es gerado é o descritor
da caracteristica local definida pelo keypoint.

Resultados

Para avaliar o desempenho do descritor
proposto foi utilizada a curva ROC (Receiver
Operating Characteristic), comumente utilizada
na avaliacdo de descritores. Na Figura 1 é
apresentado o desempenho do descritor
proposto juntamente com os ja conhecidos
SIFT e SURF.

Tipo de transformacéo” zoom + rotacéo
08 e [ [l St T

=
@

=
n

=
w

<
] =

Taxa de verdadeiros positivos
=
e

—&—SIFT
SURF-128 |
—— Proposto
4 5 § 7
Taxa de falsos positivos . 10-?

Figura 1: Gréafico de desempenho de descritores
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Conclusodes

O descritor proposto apresentou resultados
bastante animadores se tratando de uma
implementacdo inicial e que ainda sera
otimizada. Como mostram os resultados seu
desempenho é comparavel ao dos descritores
atuais, mas apresentando implementacdo mais
simples e computacionalmente mais rapida.
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